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	RENCANA PEMBELAJARAN SEMESTER GANJIL 2016/2017

	
	PROGRAM STUDI TEKNIK INDUSTRI FAKULTAS TEKNIK

	
	UNIVERSITAS ESA UNGGUL

	

	Mata kuliah
	:
	Sistem Dinamis
	Kode MK
	:
	TIN 407

	Mata kuliah prasyarat
	:
	-
	Bobot MK
	:
	2 SKS

	Dosen Pengampu
	:
	Dr. Iphov Kumala Sriwana, ST., M.Si
	Kode Dosen
	:
	6660

	Alokasi Waktu
	:
	Tatap muka 14 x 100 menit, tidak ada praktik

	Capaian Pembelajaran
	:
	1. Mahasiswa mampu memahami ruang lingkup system dinamis.

2. Mahasiswa mampu merancang model system dinamis

	
	
	

	SESI
	KEMAMPUAN

AKHIR
	MATERI 

PEMBELAJARAN
	BENTUK PEMBELAJARAN 
	SUMBER 
PEMBELAJARAN
	INDIKATOR
PENILAIAN

	1
	Mahasiswa mampu memahami maksud dan output dari pemodelan sistem.

	Pengantar :

Kontrak pembelajaran, memahami maksud dari sistem 
	1. Media : contextual instruction

2. Media : : kelas, komputer, LCD, whiteboard, web
	1. Daelanbach, G.Hans. 1994. System & Decision Making. A Management Science Approach. John Wiley & Sons

2. Flood. Roberts & R. Carson. 1998. Dealing with complexity. An Introduction to the theory & Application of system science. Plenum press

3. Murthi. DNP. Page RW & Rodin EY. 1990. Mathematical Modelling. A tool for problem solving in Engineering. Science, Oxford, England.

	Menguraikan pengertian sistem dan implementasi sistem di dalam dunia nyata

	SESI
	KEMAMPUAN

AKHIR
	MATERI

PEMBELAJARAN
	BENTUK PEMBELAJARAN
	SUMBER
PEMBELAJARAN
	INDIKATOR
PENILAIAN

	2
	Mahasiswa mampu memahami sistem thingking.


	System thingking:
memahami maksud dari sistem thingking

	1. Media : contextual instruction

2. Media : : kelas, komputer, LCD, whiteboard, web
	1. Daelanbach, G.Hans. 1994. System & Decision Making. A Management Science Approach. John Wiley & Sons

2. Flood. Roberts & R. Carson. 1998. Dealing with complexity. An Introduction to the theory & Application of system science. Plenum press

3. Murthi. DNP. Page RW & Rodin EY. 1990. Mathematical Modelling. A tool for problem solving in Engineering. Science, Oxford, England.
	Menguraikan pengertian sistem thingking

	3
	Mahasiswa mampu memahami ruang lingkup  sistem dinamis. 
	Sistem dinamis :
memahami maksud dari sistem dinamis
	1. Media : contextual instruction

2. Media : : kelas, komputer, LCD, whiteboard, web
	1. Daelanbach, G.Hans. 1994. System & Decision Making. A Management Science Approach. John Wiley & Sons

2. Muhammadi, Erman Aminullah dan Budhi Soesilo. 2001. Analisis Sistem Dinamis. UMJ Press.
	Menguraikan pemahaman sistem dinamis.. 

	4
	Mahasiswa mampu memahami pola dasar system dinamis.

	Pola dasar sistem dinamis :

Jenis pola sistem, dinamis.
	1. Media : contextual instruction

2. Media : : kelas, komputer, LCD, whiteboard, web
	1. Muhammadi, Erman Aminullah dan Budhi Soesilo. 2001. Analisis Sistem Dinamis. UMJ Press.
	Menguraikan pemahaman pola dasar system dinamis.

	SESI
	KEMAMPUAN

AKHIR
	MATERI

PEMBELAJARAN
	BENTUK PEMBELAJARAN
	SUMBER
PEMBELAJARAN
	INDIKATOR
PENILAIAN

	5
	Mahasiswa mampu membuat causal loop diagram. 
	Diagram loop kausal
	1. Media : contextual instruction

2. Media : : kelas, komputer, LCD, whiteboard, web
	1. Muhammadi, Erman Aminullah dan Budhi Soesilo. 2001. Analisis Sistem Dinamis. UMJ Press
	Mampu membuat causal loop diagram.

	6
	Mahasiswa mampu merancang model simulasi dan perilaku model. 

	Simulasi dan perilaku model
	1. Media : contextual instruction

2. Media : : kelas, komputer, LCD, whiteboard, web
	1. Daelanbach, G.Hans. 1994. System & Decision Making. A Management Science Approach. John Wiley & Sons

2. Muhammadi, Erman Aminullah dan Budhi Soesilo. 2001. Analisis Sistem Dinamis. UMJ Press
	Mampu merancang model simulasi dan perilaku model

	7
	Mahasiswa mampu menganalisa perilaku dinamis 

	Perilaku dinamis
	1. Media : contextual instruction

2. Media : : kelas, komputer, LCD, whiteboard, web
	1. Daelanbach, G.Hans. 1994. System & Decision Making. A Management Science Approach. John Wiley & Sons

2. Muhammadi, Erman Aminullah dan Budhi Soesilo. 2001. Analisis Sistem Dinamis. UMJ Press
	Memahami perilaku dinamis 


	8
	Mahasiswa mampu memahami tahapan perancangan model dinamis.
	Model system dinamis
	1. Media : contextual instruction

2. Media : : kelas, komputer, LCD, whiteboard, web
	1. Muhammadi, Erman Aminullah dan Budhi Soesilo. 2001. Analisis Sistem Dinamis. UMJ Press
	Menguraikan tahapan perancangan model dinamis.

	SESI
	KEMAMPUAN

AKHIR
	MATERI

PEMBELAJARAN
	BENTUK PEMBELAJARAN
	SUMBER
PEMBELAJARAN
	INDIKATOR
PENILAIAN

	9
	Mahasiswa mampu merancang model dinamis secara manual.
	Model system dinamis
	1. Media : contextual instruction

2. Media : : kelas, komputer, LCD, whiteboard, web
	1. Daelanbach, G.Hans. 1994. System & Decision Making. A Management Science Approach. John Wiley & Sons

2. Muhammadi, Erman Aminullah dan Budhi Soesilo. 2001. Analisis Sistem Dinamis. UMJ Press
	Perancang model dinamis secara manual

	10
	Mahasiswa mampu merancang diagram alir untuk merancang model dinamis.
	Diagram alir
	1. Media : contextual instruction

2. Media : : kelas, komputer, LCD, whiteboard, web
	1. Daelanbach, G.Hans. 1994. System & Decision Making. A Management Science Approach. John Wiley & Sons

2. Muhammadi, Erman Aminullah dan Budhi Soesilo. 2001. Analisis Sistem Dinamis. UMJ Press
	Perancangan diagram alir untuk merancang model dinamis

	11
	Mahasiswa mampu merancang simpal kausal dalam model dinamis.
	Simpal kausal
	1. Media : contextual instruction

2. Media : : kelas, komputer, LCD, whiteboard, web
	1. Daelanbach, G.Hans. 1994. System & Decision Making. A Management Science Approach. John Wiley & Sons

2. Muhammadi, Erman Aminullah dan Budhi Soesilo. 2001. Analisis Sistem Dinamis. UMJ Press

	Perancang simpal kausal dalam model dinamis

	SESI
	KEMAMPUAN

AKHIR
	MATERI

PEMBELAJARAN
	BENTUK PEMBELAJARAN
	SUMBER
PEMBELAJARAN
	INDIKATOR
PENILAIAN

	12
	Mahasiswa mampu memahami penggunaan software powersim
	Rung lingkup powersim
	1. Media : contextual instruction

2. Media : : kelas, komputer, LCD, whiteboard, web
	1. Muhammadi, Erman Aminullah dan Budhi Soesilo. 2001. Analisis Sistem Dinamis. UMJ Press
	Pemahaman penggunaan software powersim

	13
	Mahasiswa mampu merancang model sederhana menggunakan software powersim
	Praktek perancangan model system dinamis menggunakan Powersim
	1. Media : contextual instruction

2. Media : : kelas, komputer, LCD, whiteboard, web
	1. Muhammadi, Erman Aminullah dan Budhi Soesilo. 2001. Analisis Sistem Dinamis. UMJ Press
	Perancangan model sederhana menggunakan software powersim.

	14
	Mahasiswa mampu merancang model dengan menggunakan berbabagi logic pada  software powersim
	Praktek perancangan model system dinamis menggunakan Powersim
	1. Media : contextual instruction

2. Media : : kelas, komputer, LCD, whiteboard, web
	1. Muhammadi, Erman Aminullah dan Budhi Soesilo. 2001. Analisis Sistem Dinamis. UMJ Press
	Perancangan model dengan menggunakan berbabagi logic pada  software powersim
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EVALUASI PEMBELAJARAN
	SESI
	PROSE-DUR
	BEN-TUK
	SEKOR > 77 

( A / A-)
	SEKOR  > 65

(B- / B / B+ )
	SEKOR > 60

(C / C+ )
	SEKOR > 45

( D )
	SEKOR < 45

( E )
	BOBOT

	1
	Pretest test
	Tes tulisan (UTS)
	Mampu memahami ruang lingkup  sistem.
	Mampu memahami sedikit ruang lingkup  sistem.
	Mampu memahami definisi  sistem.
	Tidak Mampu memahami ruang lingkup  sistem.
	Tidak memahami definisi  sistem.
	5 %

	2


	Pre test dan post test
	Tes tulisan (UTS)
	Mampu memahami sistem thingking.


	Mampu memahami sedikit sistem thingking.


	Mampu memahami definisi sistem thingking.


	Mampu memahami sedikit definisi sistem thingking.


	Tidak mampu memahami sistem thingking.


	10 %

	3
	Pre test, progress test dan post test
	Tes tulisan (UTS)
	Mampu memahami ruang lingkup  sistem dinamis
	Mampu memahami sedikit ruang lingkup  sistem dinamis
	Mampu memahami tahapan  sistem dinamis
	Tidak mampu memahami tahapan  sistem dinamis
	Tidak mampu memahami ruang lingkup  sistem dinamis
	20 %

	4
	Pre test, progress test dan post test
	Tes tulisan (UTS)
	Mampu memahami  pola dasar system dinamis.
	Mampu memahami  sedikit pola dasar system dinamis.
	Mampu memahami  definisi pola dasar system dinamis.
	Tidak mampu memahami  pola dasar system dinamis.
	Tidak mampu memahami  definisi pola dasar system dinamis
	15 %

	5
	Post test
	Tes tulisan (UTS)
	Mampu membuat causal loop diagram.
	Mampu membuat causal loop diagram dengan fish bone
	Mampu memahami tahapan causal loop diagram.
	Tidak mampu membuat causal loop diagram.


	Tidak mampu memahami tahapan causal loop diagram.
	10 

	SESI
	PROSE-DUR
	BEN-TUK
	SEKOR > 77 

( A / A-)
	SEKOR  > 65

(B- / B / B+ )
	SEKOR > 60

(C / C+ )
	SEKOR > 45

( D )
	SEKOR < 45

( E )
	BOBOT

	6
	Post test
	Tes tulisan (UTS)
	Mampu merancang model simulasi dan perilaku model. 
	Mampu merancang model simulasi 
	Mampu memahami perilaku model. 
	Tidak mampu memahami perilaku model
	Tidak mampu memahami perilaku model dan perancangan 
	10 %

	7
	Post test
	Tes tulisan (UTS) 
	Mampu menganalisa perilaku dinamis
	Mampu memahami definisi perilaku dinamis
	Mampu mengetahui perilaku dinamis
	Tidak mampu menganalisa perilaku dinamis 
	Tidak mampu mengetahui perilaku dinamis 
	30 %

	8
	Post test
	Tes tulisan (UAS)
	Mampu memahami tahapan perancangan model dinamis.
	Mampu memahami sedikit tahapan perancangan model dinamis.
	Mampu memahami ruang lingkup tahapan model dinamis.
	Tidak mampu memahami tahapan perancangan model dinamis.
	Tidak mampu memahami definisi  perancangan model dinamis. 
	15

	9
	Progress test dan post test
	Tes tulisan (UAS)
	Mampu merancang model dinamis secara manual.
	Mampu merancang model dinamis sederhana.
	Mampu memahani tahapan model dinamis secara manual.
	Tidak mampu merancang model dinamis secara manual.
	Tidak mampu memahami model dinamis secara manual.
	15

	10
	Post test
	Tes tulisan (UAS)
	Mampu merancang diagram alir untuk merancang model dinamis.
	Mampu merancang diagram alir sederhana untuk merancang model dinamis.
	Mampu merancang diagram alir untuk merancang model statis
	Mampu merancang diagram alir 
	Tidak mampu merancang diagram alir untuk merancang model dinamis
	15

	11
	Post test
	Tes tulisan (UAS)
	Mampu merancang simpal kausal dalam model dinamis.
	Mampu merancang simpal kausal sederhana
	Mampu memahami definisi simpal kausal dalam model dinamis.
	Tidak mampu merancang simpal kausal dalam model dinamis.
	Tidak mampu merancang simpal kausal.
	10

	SESI
	PROSE-DUR
	BEN-TUK
	SEKOR > 77 

( A / A-)
	SEKOR  > 65

(B- / B / B+ )
	SEKOR > 60

(C / C+ )
	SEKOR > 45

( D )
	SEKOR < 45

( E )
	BOBOT

	12
	Post test
	Tes tulisan (UAS)
	Mampu memahami penggunaan software powersim.
	Mampu mengetahui notasi pada software powersim.
	Mampu memahami membuka dan menutup powersim
	Tidak mampu memahami penggunaan software powersim.
	Tidak mampu memahami membuka dan menutup powersim
	10

	13
	Post test
	Tes tulisan (UAS)
	Mampu merancang model menggunakan powersim.
	Mampu merancang model sederhana dengan manual
	Mampu memahami perancangan model.
	Tidak memahami perancangan model
	Tidak memahami penggunaan software expert choice
	15 %

	14
	Post test
	Tes tulisan (UAS)
	Mampu merancang model menggunakan logic  software powersim
	Mampu merancang model sederhana dengan software powersim
	Mampu merancang model secara manual
	Tidak Mampu merancang model dengan menggunakan berbabagi logic powersim
	Tidak mampu merancang model manual
	20 %


Komponen penilaian :

1. Kehadiran = 10 %

2. Tugas = 40 %

3. UTS = 25 %

4. UAS = 25 %
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