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MODELMODELMODELMODEL
SSuatuuatu bentukbentuk yangyang dibuatdibuat untukuntukSSuatuuatu bentukbentuk yang yang dibuatdibuat untukuntuk

menirukanmenirukan suatusuatu
gejalagejala//strukturstruktur//sistemsistemgejalagejala//strukturstruktur//sistemsistem,,

ATAUATAUATAUATAU

GambaranGambaran ((abstraksiabstraksi)) suatusuatuGambaranGambaran ((abstraksiabstraksi) ) suatusuatu
sistemsistem..



MengapaMengapa
menggunakanmenggunakan

model?model?



PrinsipPrinsip bounded rationalitybounded rationality::pp yy
Kapasitas daya pikir manusia untuk

memformulasikan dan menyelesaikanmemformulasikan dan menyelesaikan
masalah yang kompleks sangat kecil jika
dib di k d li k l h itdibandingkan dengan lingkup masalah itu

sendiri, karena solusi harus sesuai
dengan perilaku nyata yang rasional

(Simon, 1957).

DiperlukanDiperlukan bantuanbantuan model model untukuntuk
menyelesaikanmenyelesaikan masalahmasalahmenyelesaikanmenyelesaikan masalahmasalah



MODEL           MODEL           
SYSTEM DYNAMICSSYSTEM DYNAMICS

DalamDalam metodemetode system dynamicssystem dynamics, , 
yangyang dimodelkandimodelkan adalahadalah strukturstrukturyang yang dimodelkandimodelkan adalahadalah strukturstruktur
informasiinformasi sistemsistem yang yang didalamnyadidalamnya

te dapatte dapat aktoakto aktoakto s mbes mbe s mbes mbeterdapatterdapat aktoraktor--aktoraktor, , sumbersumber--sumbersumber
informasiinformasi, , dandan jaringanjaringan aliranaliranj gj g

informasiinformasi yang yang menghubungkanmenghubungkan
keduanyakeduanyakeduanyakeduanya..



ANALOGI FISIK DAN MATEMATIK ANALOGI FISIK DAN MATEMATIK 
STRUKTUR INFORMASISTRUKTUR INFORMASI

AnalogiAnalogi fisikfisik: : sumbersumber informasiinformasi adalahadalah
STRUKTUR INFORMASISTRUKTUR INFORMASI

tempattempat penyimpananpenyimpanan (storage, stock)(storage, stock)
sedangkansedangkan keputusankeputusan adalahadalah aliranalirangg pp

yang yang masukmasuk atauatau keluarkeluar daridari storagestorage ituitu..

ll kk bb ffAnalogiAnalogi matematikmatematik: : sumbersumber informasiinformasi
dinyatakandinyatakan sebagaisebagai variabelvariabel keadaankeadaanyy gg

(state variable)(state variable), , sedangkansedangkan keputusankeputusan
adalahadalah turunanturunan (derivative)(derivative) daridari variabelvariabeladalahadalah turunanturunan (derivative)(derivative) daridari variabelvariabel

keadaankeadaan..



in flowin flow
level muka airlevel muka airlevel muka airlevel muka air

out flowout flow
STOCKSTOCK



INFORMASI 
LINGKUNGAN

INFORMASI BARU



DYNAMICS HYPOTHESESDYNAMICS HYPOTHESES
AdalahAdalah hipotesishipotesis awalawal tentangtentang interaksiinteraksi--
interaksiinteraksi perilakuperilaku yang yang mendasarimendasari polapola

referensireferensi..

UntukUntuk mencapaimencapai hipotesishipotesis yang yang logislogis
dd h hh h h dh ddandan sahihsahih secarasecara empirisempiris, , terhadapterhadap
hipotesishipotesis dinamikdinamik perluperlu dilakukandilakukanpp pp

beberapabeberapa iterasiiterasi formulasiformulasi, , komparasikomparasi
dengandengan buktibukti empirisempiris,, dandan reformulasireformulasi..dengandengan buktibukti empirisempiris, , dandan reformulasireformulasi..



SYSTEM BOUNDARYSYSTEM BOUNDARY
Batas model Batas model didefinisikandidefinisikan terlebihterlebih dahuludahulu

j lj l b lb l d ld l dibdibsecarasecara jelasjelas sebelumsebelum model model dibangundibangun. . 
Batas model Batas model akanakan memisahkanmemisahkan prosesproses--

prosesproses yang yang menyebabkanmenyebabkan adanyaadanya
tendensitendensi internal yang internal yang diungkapkandiungkapkan dalamdalamdd a ya ga ya g d u g ap ad u g ap a da ada a

polapola referensireferensi daridari prosesproses--prosesproses yang yang 
merepresentasikanmerepresentasikan pengaruhpengaruh--pengaruhpengaruhmerepresentasikanmerepresentasikan pengaruhpengaruh pengaruhpengaruh
eksogenuseksogenus ((variabelnyavariabelnya disebutdisebut variabelvariabel

eksogenuseksogenus))eksogenuseksogenus). ). 



MODELMODEL INPUTINPUT OUTPUTOUTPUTMODEL MODEL INPUTINPUT--OUTPUTOUTPUT

PROSESPROSESINPUTINPUT OUTPUTOUTPUT

KENDALIANKENDALIAN

MASUKAN MENTAHMASUKAN MENTAH
MASUKAN INSTRUMENTALMASUKAN INSTRUMENTALMASUKAN INSTRUMENTALMASUKAN INSTRUMENTAL
MASUKAN KONTEKSTUALMASUKAN KONTEKSTUAL
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UMPAN BALIKUMPAN BALIKININ

INPUTINPUT = REFERENSI ACUAN KEADAAN= REFERENSI ACUAN KEADAANINPUT INPUT = REFERENSI, ACUAN, KEADAAN= REFERENSI, ACUAN, KEADAAN
YANG DIKEHENDAKIYANG DIKEHENDAKI

OUTPUTOUTPUT = KEADAAN YANG ADA= KEADAAN YANG ADA



JENIS MODELJENIS MODEL
1. KUANTITATIF:1. KUANTITATIF:

AA MatematikMatematikA. A. MatematikMatematik
B. B. StatistikStatistik
CC KomputerKomputerC. C. KomputerKomputer

2. KUALITATIF:2. KUALITATIF:
A D l hiA D l hiA. DelphiA. Delphi
B. Diagram B. Diagram kausalkausal
C. C. MatriksMatriks dampakdampak silangsilang
D. D. MatriksMatriks morfologimorfologi

3. IKONIK:3. IKONIK:



ModelModel digunakandigunakan untukuntukModel Model digunakandigunakan untukuntuk
memudahkanmemudahkan AnalisisAnalisis KebijakanKebijakan..

SasaranSasaran analisisanalisis kebijakankebijakan: : MempengaruhiMempengaruhi
sistemsistem agar agar dapatdapat menghasilkanmenghasilkan perilakuperilaku
sesuaisesuai dengandengan kondisikondisi yang yang diinginkandiinginkan. . gg y gy g gg

CaranyaCaranya adalahadalah dengandengan SimulasiSimulasiyy gg
ModelModel, , yaituyaitu dengandengan membuatmembuat
tiruantiruan perilakuperilaku sistemsistem nyatanyata..tiruantiruan perilakuperilaku sistemsistem nyatanyata..


